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Jak podtaczy¢ Coupler + moduty 10 do
sterownika Astraada One

KONIFIGURACIJA PORTU STEROWNIKA DO PRACY W TRYBIE ETHERCAT

W interfejsie webowym sterownika nalezy w zaktadce ‘Network’ ustawi¢ wybrany port sterownika w
tryb ‘Ethercat’ wybierajac z listy odpowiednig opcje.

ETH1

Mode: | ethercat i

Nastepnie nalezy klikngé przycisk ‘Save’ i zrestartowac sterownik. Po ponownym uruchomieniu
sterownika ustawienia zostang wprowadzone.

KONFIGURACIJA SPRZETOWA W CODESYS

W programie codesys nalezy korzystajgc z polecenia ‘Add Device’ dodac do projektu urzadzenie
‘EtherCAT Master’ jak na ponizszym zrzucie ekranu.
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(@ add Device

Name |Eﬂ'1&rCAT_MastEr

Action

(® Append device evice Flug device () Update device

|Sh’ing for a full text search | Vendor | <Al vendors> hd

MName Vendor Version Description

& m Miscellaneous
= [ Fieldbuses
+ AN CANbus
- D.-a-.'r Ethercat
=i nes Master
] 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.16.40  EtherCAT Master
- m EtherCAT Master SoftMotion 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.40 EtherCAT Master SoftMotion
EB Ethernet Adapter
+ = EtherMetfIP
+ - ﬁ Homeg&Building Automation
£ WK Modbus
## Profibus
v

B sTe

<
Group by category [] Display all versions (for experts only) [] Display outdated versions

ﬂi Mame: EtherCAT Master A
Vendor: 35 - Smart Software Solutions GmbH
Categories: Master
Version: 3.5.16.40
Order Number: =
Description: EtherCAT Master e Y

Append selected device as last child of
Device

#  (You can select another target node inthe navigator while this window is open.)

Add Device Close

W ustawieniach urzadzenia ‘EtherCAT Master’ w zaktadce ‘General’ nalezy po uprzednim pofaczeniu
ze sterownikiem, wybrac wczesniej skonfigurowany port w sterowniku. W opisywanym przypadku
jest to port ‘eth1’. Mozna uzy¢ polecenia ‘Browse’.

[ EtherCAT_Master x|

General Autoconfig master/slaves Ethercnlr_‘—
M

Sync Unit Assignment EtherCAT NIC Settings

L Destination address (MAC) |FF-FF-FF-FFFFFF Broadcast [ ] Redundancy
Source address (MAC) 00-00-00-00-00-00 m

EtherCAT Parameters -
Network name |

EtherCAT I/0 Mapping () Select network by MAC (@) Select network by name

ST ETEE 4 Distributed Clock —————————————— | Options

Tt Select Network Adapter

Information MAC address Mame Description

DOEDBAATT1S86 ethl

- DOEOBAAT1987

063E1ADDGFCC usb0
- JE57880745E1 tap0
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Dodatkowo warto tez rozwingc¢ zaktadke ‘Options’ i zaznaczy¢ checkbox ‘Automatic restert slaves’.

Nastepnie nalezy doda¢ do konfiguracji Coupler podtagczone do niego moduty. Mozna to zrobié na 2
sposoby.

FUNKCJA SCAN FOR DEVICES

Chcac wykorzystac opcje ‘Scan For Devices’ nalezy po dodaniu urzadzenia ‘EtherCAT Master’ wgrac
program do sterownika. Obok urzadzenia ‘EtherCAT Master’ pojawi sie trojkat ostrzegajacy o
nieprawidtowej konfiguracji urzadzenia.

% [ EtherCAT Master (EtherCAT Master)

Nastepnie bedac potgczonym ze sterownikiem nalezy klikng¢ PPM na urzadzeniu ‘EtherCAT Master’ i
wybrac opcje ‘Scan for Devices'.

&) PLC_PRG I}
A fs lw‘&. m.._A_\_lJ_n o .

‘ Cut
| By Copy on
! Paste
X Delete
Refactoring »
[ Properties...
Add Object
) Add Folder...
I Scan for Devices...

Acknowledge Diagnosis

Acknowledge Diagnosis Subtree
[T Edit Object

Edit Object With...

Edit 10 mapping
Import mappings from CSV...

Export mappings to CSV... L
[roree

Wyswietli sie okno zawierajgce wykryte urzadzenia.
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Scan Devices O X

Scanned Devices

Device name Device type Alias Address
= E_|_0_Buskoppler Buscoupler (204 300 000) 0

‘- E__O_DN6_DO16 | DI16/DO1E Tms 0.5A (204 800 100) 0

:| Assign Address [] Show differences to project I
Scan Devices Copy All Devices to Project

W tej sytuacji mozna od razu wybrac opcje ‘Copy All Devices to Project’ bgdz zaznaczyé checkbox
‘Show differences to project’ co spowoduje pordwnanie konfiguracji zapisanej w sterowniku z
rzeczywistg konfiguracja wykryta przez narzedzie. Mozna wtedy korzystajac z opcji ‘Copy All’
zaktualizowac liste urzgdzen w konfiguracji.

Device name Device type Alias Address Iﬁ Device name Device type

= E_|_O_Buskoppler  Buscoupler (204 3000007 |D = E_|_O_Buskoppler |Buscoupler (204 300 000}
L. E_IO_DI6_D. DN&DO16 Tms D54 (204 0 Iﬁ L. E_IO_DI16_D. DN&DO16 Tms 0.54 (204..
£
R~

]

Po zamknieciu okna i ponownym pobraniu i uruchomieniu programu w sterowniku w drzewie
projektu obok urzadzen wyswietlg sie ikony swiadczgce o ich prawidtowej pracy.



gdzie technologia spotyka cztowieka

{7y ASTOR

[ CouplerTesti 4
=72 Device [connected] (Berghof MX6 Contral)
=21 PLC Logic
- (.} Application [run]
=m Library Manager
(5] rLc_PRG (PRE)
—@ Task Configuration
38 EtherCAT_Task (IEC-Tasks)
=358 MainTask (IEC-Tasks)
] pLC_PRG
=143 [ EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
=-#3 || E_I_O_Buskoppler (Buskoppler (204
: E_I_O_DI16_DO16 (DI16/D016 1

RECZNE DODAWANIE URZADZEN

W przypadku braku mozliwosci wykorzystania opcji ‘Scan for Devices’ nalezy dodac urzadzenia
recznie.

Nalezy klikngé PPM na urzadzeniu ‘EtherCAT Master’ i wybrac opcje ‘Add Device’.

[

|| | ol i~ l:',-..H;ngl

ﬂi EtherCAT | '
Cut
Copy
Paste

Delete

d G

X o e

Refactoring ¢ tigh

il

Properties... 2igh
Add Object
Add Folder...

| Add Device...

ol on

DE

Insert Device...
Scan for Devices... I
Disable Device
Update Device...

[7 Edit Object
Edit Object With...

Edit |0 mapping
Import mappings from CSY... l'a

Export mappings to CSV...
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Z listy urzadzen nalezy wybraé Buscoupler — w opisywanym przypadku jest to Buscoupler oznaczony
numerem 204 800 000 — i dodac¢ go do konfiguracji poleceniem ‘Add Device’.

[ Add Device X

Name |E 1_0O_Buskoppler

Action
(@) Append device () Insert device Plug device () Update device
|Sh’ing for a full text search ‘ Vendor | <all vendors> ~
Mame Vendor Ver ™
= m Fieldbuses
= I:va-& Ethercat
= n;ﬁ Slave
+- [ Astraada
=4 Berghof Automation GmbH
+ [l BFORTIS CC-10 Modules
+-[ L1l ECC-IO Modules
= [ EtherCAT IO (E-1j0)
[ [ (204 800 000) Berghof AL | GmbH Re
l] Buskoppler DI16,/D0O16 3ms 0.5A (204 802 900) Berghof Automation GmbH Rev
ﬂ onboard Buskoppler Berghof Automation GmbH Rev
+ . 70 Rrech Davrath A o
£ >

Group by category [ ] Display all versions (for experts only) [] Display outdated versions

i Name: Buskoppler (204 800 000) ~
Vendor: Berghof Automation GmbH
Categories: Slave

Version: Revision=16700000001
Order Number: E-1/0 Buskoppler —_—
L=

Append selected device as last child of
EtherCAT_Master

€ (You can select another target node inthe navigator while this window is open.)

Add Device Close

Nastepnie w ten sam sposéb klikajgc na dodanym urzadzeniu ‘Buscoupler’ nalezy dodaé podtgczone
do niego moduty, w opisywanym przypadku jest to modut wejsé/wyjsé cyfrowych. W celu tatwiejszej
lokalizacji urzagdzenia mozna postuzy¢ sie 9-cyfrowym numerem, ktdry znajduje sie na boku
urzadzenia — odpowiada on numerom zamieszczonym w nawiasach.
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[ Add Device

Name |E_I_O_DI16_DO16

Action

(® Append device () Insert device Flug device () Updatedevice

|5h’ing for a full text search | Vendor | <all vendors:>

MName

= m Fieldbuses
= I:m-& Ethercat
= ﬁslave
+- [l Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
= [[3 Berghof Automation GmbH

+- 13 Analog 10 Modules
¥

Vendor Version 12

[ Communication modules

+-- [l Counter Modules

= [ Digital 10 Modules

i Cris 1ms (204 800 800)

i [pris/0016 1ms 0.54 (204 800 100)

7127 1me 04 200 anm

Berghof Automation GmbH
Berghof Automation GmbH

Barnhnf Atrrztine Sk

Revision=16+00000001 E

£

Group by category [] Display all versions (for experts only) [] Display outdated versions

Mame: DI16/0016 1ms 0.5A (204 800 100)
Vendor: Berghof Automation GmbH
Categories: Slave
Version: Revision=16=00000001

Order Number: E-1/0 DI16/D0O 16 §I
Description: EtherCAT Slave imported from Slave XML: BerghofAutomation_EIO_Modules_1.3.0.xml Device: DI16/D016 1ms 0.5A (204 800 100) LY

Append selected device as last child of
E_I_O_Buskoppler

&  (You can select another target node in the navigator while this window is open.)

Add Device Close

Po dodaniu odpowiednich modutéw nalezy wgra¢ program do sterownika i uruchomi¢ sterownik.

Wybranie prawidtowych modutéw zostanie potwierdzone zielonymi strzatkami widocznymi obok
urzadzen w drzewie projektu.

;- —-=

=43 ] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
I;I E_I_O_Buskoppler (Buscoupler (204 &
ll E_1 0 D16 DO16 (DI16/DO16

PODGLAD WEJSC/WYISC W PROGRAMIE CODESYS

Aby mozliwy byt podglad zmiennych w czasie rzeczywistym w programie codesys nalezy w
ustawieniach konkretnego modutu, w zaktadce ‘EtherCAT I/O Mapping’ wybra¢ opcje ‘Enabled 2
(always in bus cycle task)’ na liscie ‘Always update variables’ jak na zrzucie ekranu ponizej.
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[ pevice Ji E_I_o_DT16_DO16 x|
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General

Process Data

Log

EtherCAT IO Mapping

EtherCAT IEC Objects

Status

Information

Find Filter Show all ~ ok Add FB for 10 Channel.. "= Go to Instance J
Variable Mapping  Channel Address  Type Default Value Unit  Description ~
" Digitaloutputd %QXD.0  BIT DigitalOutputd
" Digitaloutput1 %QXD.1 BIT Digitaloutput1
" DigitalOutput? %OXD.2  BIT DigitalOutput2
" DigitalOutput3 %QX0.3 BIT DigitalOutput3
" DigitalOutput4 %QX0.4 BIT DigitalOutput4
"y DigitalOutputs %0X0.5 BIT DigitalOutputs
" DigitalOutputs %0QX0.6 BIT DigitalOutputs
" DigitalOutput? %0QX0.7 BIT DigitalOutput?
" Digitaloutputa %QXKLO  BIT DigitalOutputs
" DigitalOutputd %OX11 BIT DigitalOutputa
" DigitalOutputio %AX12  BIT DigitalOutput10
" DigitalOutput11 %0QX1.3 BIT DigitalOutput11
" DigitalOutput12 %0QX1.4 BIT DigitalOutput12
"y DigitalOutput13 %0X1.5 BIT DigitalOutput13
" DigitalOutput14 %0QX1.6 BIT DigitalOutput14
" Digitaloutput1s %QXKL7  BIT DigitalOutput1s
H DigitalInputd %I¥1.0 BIT Digitalnputo
E DigitalTnput1 %IX1.1 BIT Digitallnput1
E DigitalTmput? %IK1.2 BIT Digitallnput2
p DigitalInput3 %IN1.3 BIT DigitalInput3
k2 Digitallnput4 %IN1.4 BIT Digitallnput4
Ay Digitallnput5 %IX1.5 BIT Digitallnput5
p Digitallnputs %IX1.6 BIT Digitallnputé he
‘ Reset Mapping Always updatevariables |Enabled 2 (always in bus cyde task) ~
Use parent device setting
?‘ﬂ@ = Create new variable "% = Mapto existing variable Enabled 1 b o




